SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WEWNETRZNEJ INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ



ST - 03.00. - WYMAGANIA OGOLNE

1. Zakres robot obgtych ST:

. Instalacja éwietleniowa
. Instalacja ghiazd wtyczkowych
. Tablice rozdzielcze instalacpwietlenia i gniazd wtyczkowych

2.0g06Ine wymagania dotycgce robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakich wykonywania oraz ich zgodéioz Dokumentag
Projektova ,Specyfikaci technicza.

3. Zgodna¢ Robot z Dokumentacy Projektowa i ST

Podstaw wykonania i wyceny robot jest dokumentacja prayekd, specyfikacja techniczna oraz przedmiar
robot. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone ntiebeda zgodne z dokumentagcprojektows i
specyfikami technicznymi a ta& z innymi obowizujagcymi przepisami.

Cechy materiatow i elementéw instalacji musx¢ zgodne z odpowiednimi normami i nie nog
przekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

Wszystkie ayte materiaty do budowy instalacji powinny posiadartyfikat lub aprobattechniczna a
montowane urgdzenia certyfikat na znak bezpieszgava.

4. Bezpiecze nstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawcgdhie przestrzedgaprzepiséw dotyceych bezpieczestwa i higieny
pracy.
5. Materiaty.

Uzyte materiaty winny odpowiadastosownym wymaganiom, normom i przepisom.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nadyedo czasu, gdyeda one potrzebne do Robat,
byly zabezpieczone przed zniszczeniem, zanieczgammi i zachowaly swoja jaké.

6.Sprzet

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych Robot.

7. Obmiar Rob6t

Obmiar Roba6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokntacy Projektovy

i ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Rabbtniaru Robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obraigrzh Robdt. Wyniki obmiarugkla wpisane do kgbi
obmiarow. Jakikolwiek ad lub przeoczenie (opuszczenie) wédiach podanych w Przedmiarze Rob6t lub
gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie IniWykonawcy od obowgzku ukaczenia

wszystkich Robot.

8. Odbidr Robdt zanikaj acych i ulegaj gcych zakryciu

Odbior Robot zanikapych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
Robot. Odbior Robdét zanikgjych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagolnego pogpu Robdt. Odbioru Robot
dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotos¢éalanej czsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem é&idpra Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Platng¢ bazowé bedzie na obmierzonych idoiach Robét wykonanych przez Wykonawc

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykanaa jednosti& obmiarovg
ustalory dla danej pozycji Przedmiaru Robdét.



Cena jednostkowa obejmujeg¢drzy innymi:

1. robocizr bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,

2. wartag¢ zwzytych materiatéw wraz z kosztami ich zakupu, tramgpi magazynowania (a dla
urzadzen technologicznych - wraz z kosztami ich mantawtasciwych prob) i innymi
towarzysacymi kosztami,

3. warta¢ pracy spretu i srodkdéw transportu technologicznego wraz z koszjadnorazowymi i
innymi towarzyszcymi kosztami,

4. koszty pérednie

5. zysk kalkulacyjny, zawierggy tez ewentualne ryzyka Wykonawcy z tytutu Kontraktu atyen
okresie jego realizacjig¢znie z okresem gwarancyjnym

6. podatki obliczone zgodnie z ob@&ujacymi przepisami,

7. sporadzenie uzupetniagych , rysunkéw, opisdw, opracowanie planu bezpfesteva i ochrony
zdrowia, opracowanie Opinii, itp.,

8. opracowanie dokumentacji powykonawczej,

9. koszty wszelkich nieziinych ustal& z odpowiednimi instytucjami,

10. koszty odbioréw i przygotowania wszelkich nigdiioych dokumentow z nimi zezanych,

11. koszt rozruchu, wykonanie pomiarow kontrolnymidb Kaacowych, Prob Eksploatacyjnych,



ST -03.01. MONTAZ OPRAW OSWIETLENIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrgjyymagania dotycgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z montaem instalacji oprawdvietleniowych

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako doktiprgy robotach elektromor#awych zwgzanych z
budows instalacji elektrycznej wymienionej w punkcie sgdecyfikaciji.

1.3. Zakres robot obgtych Specyfikacg Techniczm

Specyfikacja Techniczna ST - 03.01. obejmujegmagicy zakres robot:

Roboty przygotowawcze

monta puszek rozgaknych

monta korytek kablowych

ukladanie przewodow kabelkowych

ukladanie rurek instalacyjnych

Mocowanie ospkgu instalacyjnego

wcigganie do rur przewodow kabelkowych

Montaz na gotowym podtau facznikdw instalacyjnych

. Przygotowanie opraw do monta

0. Monta opraw dwietleniowych

1. Podiczenie przewodow pod zaciski instalowanych rogzgakow, urzadzen, opraw i tablic
zasilapcych

12. Sprawdzenie i pomiar obwoddw niskiego neiai

13. Niezlgdne pomiary i proby

14. wykonanie dokumentacji powykonawczej

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi do wykonania rob6t wg zasiaikjszej Specyfikacji Technicznej materiaty
wyszczegolnione w ST i przedmiarze robaot.

Materiaty naley sktadowa w pomieszczeniach zadaszonych, suchyckwiailonych z zachowaniem
specyficznych cech , do typu i rodzaju materiatow

Oprawy przechowywaw oryginalnych opakowaniach, z dala od elementtejgych, posortowane na
regatach

Do wykonania prac stosowanateriaty wyszczegolnione w projekcie :

RRpoo~NoOhwNE

3. SPRZET

Rodzaj zastosowanego sgiizi jego ilas¢, winny odpowiadédwymaganiom zawartym w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez Inspektadzaru

4. TRANSPORT

Srodki transportowe powinny odpowiadpod wzgédem typdw i iléci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektadzoru

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Trasowanie

Trasowanie nalezy wykonac uwzgledniajgc konstrukcje budynku oraz zapewniajgc
bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami.

5.2. Przegcia przezsciany i stropy

Wszystkie przécia obwodow instalacji elektrycznych przetany, stropy itp. (wewgtrz budynku)
musz by¢ chronione przed uszkodzeniami. P§zg wymienione wyej naley wykonywa w
przepustach rurowych. Doélanne wymagania

5.4.Uktadanie rur, drabinek i osadzanie puszek



1. Rury, drabinki , naley uktad& i mocowa w uprzednio zamocowanych uchwytach.

2. Puszki powinny byyosadzone na takiejgokasci. Przed zainstalowaniem najew
puszce wyci¢ wymagag liczbe otwordéw dostosowanych deednicy wprowadzanych rur.

3. Puszki naley osadzé nascianach (przed ich tynkowaniem) w sposob trwatp@aoa
kotkdw rozporowych lub klejenia.

4. itp

5.5. Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane dazelda na nich instalacji elektrycznych, bez vergl
na rodzaj instalacji, powinny byamocowane do podia w sposob trwaty, uwzediniagcy warunki
lokalne i technologiczne, w jakich dana instaldejdzie pracowé&oraz sam rodzaj instalaciji.

5.6. Ukfadanie i mocowanie przewodow wtynkowych

1. Instalacje natynkowe nate wykonywa& przewodami natynkowymi. Dopuszcza siosowanie
przewodoéw wielaytowych ptaskich.

2. Na podiau z drewna lub innych materiatow palnychzma uktada przewody na warstwie
zaprawy murarskiej gruboi co najmniej 5 mm, oddzielgjej przewdd odciany. Przewody mage
dwie warstwy izolaciji, tj. izolacjo kalejzyty oraz wspolg powtoke, mazna uktada bezpdrednio na
podiazu drewnianym lub z innego materiatu palneggeljezabezpieczenie obwodu wynosi nieedj
niz 16 A.

3. Przewody wprowadzone do puszek powinny¢midwyke diugaici niezkedna do wykonania
pofaczen. Przewdd neutralny powinien byieco diiszy niz przewody fazowe.
4. Do puszek naky wprowadza tylko te przewody, ktére wymaggaiczenia w puszce; pozostate
przewody nalgy prowadzé obok puszki.

5.7. Montaz opraw oswietleniowych

1. Uchwyty (haki) do opraw zwieszakowych montowanstrwpach na budowie naje

mocowa przez:

— wkrecenie do zabetonowanej puszki sufitowej przystosejvdo tego celu,
— wkrecenie w metalowy kotek rozporowy,

2. Przewody oprawswietleniowych naley taczy¢ z przewodami wypustéw za ponaoc
zfaczy $wiecznikowych.

3. itp

5.8. Montaz osprzetu

1. taczniki podwietlane mocowé&na wysokéci 1,4 m od podtogi

2. Rozgadzienia od przewoddéw utonych w listwach instalacyjnych naje

wykonywat przy wyciu zaciskow odgaknych.
5.9 Ochrona przeciwporaeniowa
Jako ochroa przeciwporaeniowg zastosowano samoczynne gogenie w uktadzie TN-S.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotygee prowadzenia robot podano w ST-03.00.
6.2. Kontrola i Badanie robot

Sprawdzeniu podlega:

. osadzone (zamocowane) konstrukcje wsporcze

. utozone rury,korytka, przed uteniem przewodow,

. osadzone (zamocowane) konstrukcje wsporcze przedrzawaniem
aparatéw,

. utozone w korytkach przewody,

. itp.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru

Ogolne zasady obmiaru podano w ST-03.00.

7.2. Jednostka obmiarowa

jednostlg obmiarowg dla ST-03.01 jest : podavg jednostek obmiarowych



8. ODBIOR ROBOT

1. Do odbioru kacowego wykonanych rob6t wykonawca powinien przagto

. aktualry dokumentagj powykonawca,

. protokéty préb montaowych,

. protokoty pomiaréw elektrycznych

. protokoty pomiaréw natenia dwietlenia

. oswiadczenie wykonawcy o zakozeniu robo6t i gotowdei instalacji do
eksploatacii,

. certyfikaty na znak bezpieazstwa dla aytych materiatdw i urgdzen

2. Komisja odbioru koncowego:

. bada aktualni@ i kompletn@dé dokumentaciji powykonawczej,

. bada protokoty odbioréw egciowych i sprawdza usugtie usterek,

. bada i akceptuje protokéty prob maiavych,

. spisuje protokot odbiorczy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatngci beda wykonywane na podstawie obmiarusidorobot wykonanych wg dokumentacji, niniejszej ST
i dokonaniu odbioréw technicznych wszystkich eletbenrobat.

10. NORMY | PRZEPISY ZWI AZANE

1. Ustawa Prawo Budowlane z 7.7.1994 r. Dz.U. z 1994r 89, p6z. 414 z @d. zm.

2. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002w sprawie warunkéw
technicznych jakim powinny odpowiadlaudynki i ich usytuowanie. Dz.U. z 2002r., Nr pbz.
690.

3. PN-83/E- 01240: Spgkzelektrotechniczny i elektroniczny. Symbole grafie zasfpujace
napisy ogolnego przeznaczenia.

4. PN-90/E-01242: Oznaczenia identyfikacyjnegdea i zakaiczen przewodow oraz
ogdlne zasady systemu alfanumerycznego.

5. PN-91/E-05010: Zakresy ngpiowe instalacji elektrycznych w obiektach budowietm

6. PN-IEC 60364-4-41; 2000. Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przeciwpameniowa.

7. PN-IEC 60364-4-47: 1999. Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona

zapewniajca bezpieczestwo. Zastosowanigodkow ochrony zapewniggych bezpieczestwo.
Postanowienia ogéIn&rodki ochrony przed pozaniem pgdem elektrycznym.

8. PN-IEC 60364-4-481; 1994. Instalacje elektrycangbiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajca bezpieczestwo. Doborkrodkow ochrony w zalanosci od wptywdw zewatrznych.
Wybér srodkéw ochrony przeciwpotzaniowej w zalenosci od wptywow zewgtrznych.

9. PN-IEC 60364-5-53; 1999. Instalacje w obiektagtidwlanych. Dobor i monta
wyposaenia elektrycznego. Aparatuggcieniowa i sterownicza,

10. PN-IEC 60364-5-54; 1999. Instalacje elektrycangbiektach budowlanych. Dobér i
monta wyposaenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

11. PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektrycznebwektach budowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze.

ST -03.02. - MONTAZ GNIAZD WTYCZKOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejwymagania dotycece wykonania i odbioru robét
zwigzanych z montaem instalacji gniazd wtykowych

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokuprey robotach elektromoriawych zwazanych
z budowy instalacji elektrycznej wymienionej w punkcie sgdecyfikacji.



1.3. Zakres robo6t obgtych Specyfikacg Techniczm

Specyfikacja Techniczna obejmuje r@siacy zakres robot:

roboty przygotowawcze

monta puszek rozgaknych

uktadanie przewodow kabelkowych

uktadanie rurek instalacyjnych

wcigganie do rur , ukladanie na korytkach ,przewodéekeowych

Mocowanie ospktu instalacyjnego

Monta gniazd wtyczkowych

Wykonanie paczen wyréwnawczych gtownych i miejscowych

Podhczenie przewodow pod zaciski instalowanych rozgakow, urzdze i tablic
zasilapcych
10. Sprawdzenie i pomiar obwoddw niskiego neiai
11. itp
1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST - 03.00. Wykonawca robotgdpbwiedzialny za
jakos¢ wykonanych robét ich zgodéoz Dokumentagj Projektova, Specyfikaci Techniczg i
poleceniami Inspektora nadzoru oraz ogdolnymi wyméagai podanymi w ST- 03.00.
2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi do wykonania rob6t wg zasiatkjszej Specyfikaciji Technicznej materiaty
wyszczegoblnione w przedmiarze robét.

Materiaty naley sktadow& w pomieszczeniach zadaszonych, suchyckwiatlonych z zachowaniem
specyficznych cech , do typu i rodzaju materiatow

Do wykonania prac stosowanateriaty wyszczegdlnione w projekcie.

©CoNokhwNE

3. SPRZET

Rodzaj zastosowanego sgizi jego ilas¢, winny odpowiadé wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez Inspektadzoru

4. TRANSPORT

Srodki transportowe powinny odpowiadpod wzgédem typdw i ilgci wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym prrepéktora nadzoru

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne
Wymagania ogolne przedstawiono w specyfikacji ST003

5.2. Trasowanie

Trasowanie nalgy wykona uwzgkdniajgc konstrukag budynku oraz zapewnigg bezkolizyjnd¢ z
innymi instalacjami..

5.3. Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane dazetwa na nich instalacji elektrycznych, bez wrgl
na rodzaj instalacji, powinny byamocowane do podia (scian, stropow, elementéw konstrukcji
budynku itp.) w sposéb trwaly

5.4. Przegcia przezsciany i stropy

1. Wszystkie przdia obwodow instalacji elektrycznych przezany, stropy itp.
(wewngtrz budynku) musgby¢ chronione przed uszkodzeniami.

2. Przegcia wymienione wyej nalery wykonywa& w przepustach rurowych.

3. Obwody instalacji elektrycznych przechade przez poditogi mugzy¢ chronione do

wysokasci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.
5.5.Uktadanie rur, korytek , i osadzanie puszek
1. Rury, korytka nalgy uktada i mocowa w uprzednio zamocowanych uchwytach.
2. Puszki powinny b§ osadzone na odpowiednigjelgbkaici,. Przed zainstalowaniem



nalezy w puszce wyeaic wymagag liczbe otworow dostosowanych deednicy wprowadzanych
rur.

5.6. Wciganie przewodow do rur

Do rur ut@onych zgodnie z p 5.4, nalewciaggac przewody
5.7. Kucie bruzd

1. Bruzdy naley dostosowadosrednicy przewodow z uwzglinieniem rodzaju i grudoi tynku.

2. Przebicia przegciany naley wykonywa: w taki sposob, aby ramazna bylo wygina tagodnymi
tukami

5.8. Montaz osprzetu

1. Nalezy stosowd nastpujacy sprzt i osprzt instalacyjny:

a rozgagzniki (puszki) rénego rodzaju,

b gniazda wtyczkowe oraz wtyczki do mocowania nastat
C. gniazda bezpiecznikowe,

d przyciski sterownicze.

2. Do mocowania spetu i osprztu mog; stuzy¢ konstrukcje wsporcze lub konsolki osadzone w
podtazu przyspawane do stalowych elementéw konstrukejoldanych lub zamontowane na takich
konstrukcjach, przykicane do podta za pomog kotkOw i srub rozporowych oraz kotkow
wstrzeliwanych.

3. Gniazda wtyczkowe montowanad posadzkna wysokéci - 1,2 m

5.9. Uktadanie i mocowanie przewodéw wtynkowych

1. Instalacje natynkowe nadg wykonywa& przewodami natynkowymi.

2. Przewody wprowadzone do puszek powinnyédmadwyke diugasci niezledmng do
wykonania pajczer. Przewdd neutralny powinien dpieco dhiszy ni przewody fazowe.

3. Do puszek naley wprowadza tylko te przewody, ktére wymaggiaczenia w puszce;

pozostate przewody naleprowadzé obok puszki.
5.10. Ochrona przeciwporaeniowa

Jako ochroa przeciwporaeniowy zastosowano samoczynne gogenie w uktadzie TN-C-S.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Wymagania ogolne
Ogolne wymagania dotygze prowadzenia robot podano w ST-00.00.

6.2. Kontrola i Badanie robot
Sprawdzeniu podlega:

. osadzone (zamocowane) konstrukcje wsporcze poe kaabinki,
korytka, przewody szynowe, oprawiwnaetleniowe itp.,

. osadzone (zamocowane) konstrukcje wsporcze przedrzawaniem
aparatow,

. wysoka¢ i jakos¢ osadzenia gniazd wtyczkowych

. instalacje podtynkowe przed tynkowaniem,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru

Ogolne zasady obmiaru podano w ST-03.00.
7.2. Jednostka obmiarowa
jednostlg obmiarowg dla ST-03.03 jest:
8. ODBIOR ROBOT
1. Do odbioru kaacowego wykonanych robét wykonawca powinien przedky¢:



. aktualny dokumentagj powykonawca,

. protokéty préb montaowych, certyfikaty na znak bezpiedstwa dla
materiatow

. oswiadczenie wykonawcy o zakozeniu rob6ét i gotowiei instalacji do
eksploatacii,

. instrukcje eksploatacji ugdzen, jezeli umowa przewidywata dostarczenie

takich instrukgciji,
2. Komisja odbioru koncowego:

. bada aktualni@ i kompletnd¢ dokumentacji powykonawczej,

. bada protokoty odbioréw egciowych i sprawdza usugdie usterek,
. bada i akceptuje protokdty prob moidavych,

. spisuje protokot odbiorczy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatngci beda wykonywane na podstawie obmiarusitorobot wykonanych wg dokumentacji, niniejszej ST
i po dokonaniu odbioréw technicznych wszystkichmeatow robét.

10. NORMY | PRZEPISY ZWI AZANE

1. Ustawa Prawo Budowlane z 7.7.1994 r. Dz.U. z X9r 89, p6z. 414 z gé. zm.

2. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiadbudynki i ich usytuowanie. Dz.U. z 2002 r., Nr p5z.
690.

3. PN-90/E-01242: Oznaczenia identyfikacyjnegdea i zakaiczen przewodow oraz
0glIne zasady systemu alfanumerycznego.

4. PN-IEC 60364-4-41; 2000. Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przeciwpareniowa.

5. PN-IEC 60364-5-54; 1999. Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

6. PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektrycznebirektach budowlanych. Sprawdzanie.

Sprawdzanie odbiorcze.

ST -03.03. MONTAZ TABLIC ROZDZIELCZYCH INSTALACJI
OSWIETLENIOWEJ | GNIAZD ELEKTRYCZNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrigjyymagania dotycee wykonania i odbioru robét
zwigzanych z montaem elektrycznych tablic rozdzielczych instalagjveetleniowej

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako doktiprey robotach elektromoriawych zwihzanych z
budows instalacji elektrycznej wymienionej w punkcie sdecyfikaciji.

1.3. Zakres robot obgtych Specyfikacg Techniczm

Specyfikacja Techniczna obejmuje r@sijacy zakres robot:
¢ Montaz elektrycznych tablic rozdzielczych
« Montaz WLZ zasilajcych tablice elektryczne
« Montaz w tablicach osprtu modutowego
« wykonanie gtéwnych pgtzer wyréwnawczych
* Podgczenie przewodow pod zaciski, instalowanychydzm
» Sprawdzenie i pomiar obwoddéw niskiego nafa
« wykonanie dokumentacji powykonawczej

1.4. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygee robét podano w ST - 03.00. Wykonawca robotgdgbwiedzialny za jaké



wykonanych robot ich zgodééz Dokumentagj Projektows, Specyfikacy Techniczr i poleceniami
Inspektora nadzoru oraz ogdélnymi wymaganiami podany ST- 03.00.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi do wykonania rob6t wg zasiaikjszej Specyfikacji Technicznej materiaty
wyszczegOlnione w przedmiarze robdét.

Materiaty naley sktadowa w pomieszczeniach zadaszonych, suchyckwiailonych z zachowaniem
specyficznych cech , do typu i rodzaju materiatow

Do wykonania prac stosowanaterialy wyszczegolnione w projekcie.

3. SPRAET

Rodzaj zastosowanego sgizi jego ilags¢, winny odpowiadéwymaganiom zawartym w projekcie
organizacji robét zaakceptowanym przez Inspektadzaru

4. TRANSPORT

Srodki transportowe powinny odpowiadpod wzgédem typéw i iléci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji robét, zaakceptowanym przez Inspektadzoru

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Trasowanie

Trasowanie nalgy wykona uwzgkdniajgc konstrukc budynku oraz zapewnigj bezkolizyjndé z innymi
instalacjami.

5.3. Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane dozeftia na nich instalacji elektrycznych, bez wagl na
rodzaj instalacji, powinny liyzamocowane w sposoéb trwaty

5.6. Laczenie przewodow

1. W instalacjach elektrycznych winzowych hczenia przewodow natg wykonywa& w sprzcie i osprzcie

instalacyjnym i w odbiornikach.

2. Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu niezenpowodowé uszkodzé mechanicznych. W
przypadku stosowanigyt ocynowanych proces czyszczenia hie powinienadzi warstwy cyny.

5.7. Ochrona przeciwporaeniowa
Jako ochroa przeciwporaeniowg zastosowano samoczynne wogenie w uktadzie TN-C-S.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola i Badanie rob6t

Sprawdzeniu podlega:
e o0sadzone (zamocowane) konstrukcje wsporcze tablic,
» ulozone w korytkach , lecz nie przykryte przewody,
e inne fragmenty instalacji, ktérestls niewidoczne lub bardzo trudne do sprawdzenia gorzazeniu
rob6t montaowych.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru podano w ST-03.00.

Jednostl obmiarove dla ST-03.03 jest:
8. ODBIOR ROBOT

1. Do odbioru kacowego wykonanych rob6t wykonawca powinien przagto

e aktualry dokumentagj powykonawcsi,

» protokdty préb montaowych, certyfikaty na znak bezpiearstwa dla materialdow

e oswiadczenie wykonawcy o zakozeniu robot i gotowdei instalaciji do eksploatacii,

e instrukcje eksploatacji ugdzen, jezeli umowa przewidywata dostarczenie takich instjiukc
2. Komisja odbioru kacowego:

« bada aktualné i kompletn@¢ dokumentaciji powykonawczej,

* bada protokoty odbiorow egciowych i sprawdza usugtie usterek,
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« bada zé&wiadczenia o jakéxi materiatow i urgdzen oraz przedstawia ewentualne wnioski i uwagi,
e spisuje protokét odbiorczy.

9. Podstawa ptatndci

Ptatnaci beda wykonywane na podstawie obmiarusgorobot wykonanych wg dokumentacii, niniejszej ST
i dokonaniu odbioréw technicznych wszystkich eletdenrobat.

10. NORMY | PRZEPISY ZWI AZANE
1. Ustawa Prawo Budowlane z 7.7.1994 r. Dz.U. z 199M 89, p6z. 414 z .
zm.

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002w sprawie

warunkow technicznych jakim powinny odpowigdaudynki i ich usytuowanie. Dz.U. z 2002 r., Nr p5z.
690.

3. PN-IEC 60364-1; 2000. Instalacje elektryczne w kisieh budowlanych. Zakres,
przedmiot i wymagania ogoine.

4. PN-IEC 60364-4-41; 2000. Instalacje elektrycznebiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietzteva. Ochrona przeciwpom@niowa.

5. PN-IEC 60364-4-47: 1999. Instalacje elektrycznebiektach budowlanych.

Ochrona zapewnigfga bezpiecaestwo. Zastosowani@odkéw ochrony zapewniggych bezpieczestwo.
Postanowienia ogolnérodki ochrony przed poganiem pgdem elektrycznym.

6. PN-IEC 60364-5-53; 1999. Instalacje w obiektachdwidnych. Dobdr i monta
wyposaenia elektrycznego. Aparaturgckeniowa i sterownicza,
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