SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WEWNETRZNEJ INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ



ST - 03.00. - WYMAGANIA OGOLNE

1. Zakres robot objetych ST:

. Instalacja o$wietleniowa
. Instalacja gniazd wtyczkowych
. Tablice rozdzielcze

2.0golne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonywania oraz ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa ,Specyfikacja techniczna.

3. Zgodnos¢ Robot z Dokumentacja Projektowa i ST

Podstawa wykonania i wyceny robot jest dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz przedmiar
robot. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i
specyfikami technicznymi a takze z innymi obowiazujacymi przepisami.

Cechy materiatéw i elementdw instalacji musza by¢ zgodne z odpowiednimi normami i nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

Wszystkie uzyte materiaty do budowy instalacji powinny posiadac¢ certyfikat lub aprobate techniczna a
montowane urzadzenia certyfikat na znak bezpieczenstwa.

4. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.
5. Materialy.

Uzyte materiaty winny odpowiada¢ stosownym wymaganiom, normom i przepisom.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bgda one potrzebne do Robot,
byty zabezpieczone przed zniszczeniem, zanieczyszczeniami i zachowaty swoja jakos¢.

6.Sprzet

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktoéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych Robot.

7. Obmiar Roboét

Obmiar Roboét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa
1 ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robot. Obmiaru Roboét dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych Robo6t. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiggi
obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robot lub
gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia
wszystkich Robot.

8. Odbior Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych
Robot. Odbidr Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu Robot. Odbioru Robot
dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowos¢ danej czgsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnos¢ bazowac bedzie na obmierzonych ilosciach Robdt wykonanych przez Wykonawcg.

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robot.



W przypadku umowy ryczattowej , podstawa ptatnosci sa zapisy w umowie.

Cena jednostkowa obejmuje migdzy innymi:

1. robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

2. warto$¢ zuzytych materialbw wraz z kosztami ich zakupu, transportu i magazynowania (a dla
urzadzen technologicznych - wraz z kosztami ich montazu i wlasciwych prob) i innymi
towarzyszacymi kosztami,

3. wartos$¢ pracy sprzetu i Srodkéw transportu technologicznego wraz z kosztami jednorazowymi i
innymi towarzyszacymi kosztami,

4. Kkoszty posrednie

5. zysk kalkulacyjny, zawierajacy tez ewentualne ryzyka Wykonawcy z tytulu Kontraktu w catym
okresie jego realizacji, tacznie z okresem gwarancyjnym

6. podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami,

7. sporzadzenie uzupehiajacych , rysunkdéw, opisOw, opracowanie planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia, opracowanie Opinii, itp.,

8. opracowanie dokumentacji powykonawczej,

9. koszty wszelkich niezbednych ustalen z odpowiednimi instytucjami,

10. koszty odbioréw i przygotowania wszelkich niezbednych dokumentéw z nimi zwiazanych,

11. koszt rozruchu, wykonanie pomiarow kontrolnych, préb Koncowych, Prob Eksploatacyjnych,



ST -03.01. MONTAZ OPRAW OSWIETLENIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z montazem instalacji opraw o$wietleniowych

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przy robotach elektromontazowych zwiazanych z
budowa instalacji elektrycznej wymienionej w punkcie 1.1 specyfikacji.

1.3. Zakres robdt objetych Specyfikacja Techniczna

Specyfikacja Techniczna ST - 03.01. obejmuje nastgpujacy zakres robot:

1. Roboty przygotowawcze
2. wykonanie bruzd pod przewody i rurki instalacyjne
3. montaz puszek rozgateznych
4. uktadanie przewodéw kabelkowych
5. uktadanie rurek instalacyjnych
6. Mocowanie osprzgtu instalacyjnego
7. weciaganie do rur przewoddéw kabelkowych
8. Montaz na gotowym podiozu tacznikéw instalacyjnych
9. Przygotowanie opraw do montazu
10. Montaz opraw oswietleniowych
11. Podtaczenie przewodéw pod zaciski instalowanych rozgaleznikéw, urzadzen, opraw i tablic
zasilajacych
12. Sprawdzenie i pomiar obwodow niskiego napigcia
13. Niezbedne pomiary i proby
14. wykonanie dokumentacji powykonawczej
15. zaprawianie bruzd
2. MATERIALY

Materialami stosowanymi do wykonania robot wg zasad niniejszej Specyfikacji Technicznej sa materiaty
wyszczegolnione w ST i przedmiarze robot.

Materialy nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniach zadaszonych, suchych, i oswietlonych z zachowaniem
specyficznych cech , do typu i rodzaju materialow

Oprawy przechowywa¢ w oryginalnych opakowaniach, z dala od elementéw grzejnych, posortowane na

regatach

Do wykonania prac stosowa¢ min. nast¢pujace materialy:

oprawa oswietleniowa §wietlowkowa nasufitowa
oprawa oswietleniowa zarowa typu plafoniera
Zarowki gt. szeregu, przezr.lub mat. ,230V
Przewdd miedziany LY 4 mm2, 750 V -
Tacznik klaw.p/t.10 A 250 V 1 bieg.

tacznik klaw.p/t.10 A 250 V $wiecznikowy
tacznik klaw.p/t.10 A 250 V schodowy
Puszka instal. odgatezna n/t PO 95x115
Puszki odgatezne podtynkowe d:70

Puszki instal. koncowe d:60

Pierscien odgalezny

Rurka winidurowa

Przewo6d miedz. YDY-750 V



3. SPRZET

Rodzaj zastosowanego sprzetu i jego ilo$¢, winny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru

4. TRANSPORT

Srodki transportowe powinny odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Trasowanie
Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcjg¢ budynku oraz zapewniajac bezkolizyjno$¢ z innymi
instalacjami.
5.2. Kucie bruzd
1. Bruzdy nalezy dostosowac do $rednicy przewodow z uwzglednieniem rodzaju i grubosci tynku.
2. Zabrania si¢ wykonywania bruzd w cienkich $cianach dziatowych w sposéb ostabiajac ich
konstrukcje.
3. Przebicia przez $ciany nalezy wykonywac¢ w taki sposob, aby rur¢ mozna bylo wygina¢ tagodnymi
tukami
4. itp
5.3. PrzejScia przez Sciany i stropy
Wszystkie przejscia obwoddw instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp. (wewnatrz budynku)
musza by¢ chronione przed uszkodzeniami. Przejscia wymienione wyzej nalezy wykonywaé w
przepustach rurowych. Doda¢ inne wymagania
5.4.Ukladanie rur i osadzanie puszek
1. Rury nalezy uktada¢ i mocowa¢ w uprzednio zamocowanych uchwytach.
2. Puszki powinny by¢ osadzone na takiej giebokosci, aby ich gérna (zewnetrzna) krawedz
po otynkowaniu $ciany byta zrownana z tynkiem. Przed zainstalowaniem nalezy w puszce wycia¢
wymagana liczb¢ otworéw dostosowanych do $rednicy wprowadzanych rur.

3. Puszki nalezy osadza¢ na Scianach (przed ich tynkowaniem) w sposéb trwaly za pomoca
kotkoéw rozporowych lub klejenia.
4 itp

5.5. Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow
Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji elektrycznych, bez wzgledu
na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposob trwaty, uwzgledniajacy warunki
lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bgdzie pracowac oraz sam rodzaj instalacji.

5.6. Ukladanie i mocowanie przewodéw wtynkowych

1. Instalacje wtynkowe nalezy wykonywac¢ przewodami wtynkowymi. Dopuszcza si¢ stosowanie
przewodow wielozytowych ptaskich.
2. Napodtozu z drewna lub innych materiatdw palnych mozna uktada¢ przewody na warstwie
zaprawy murarskiej grubo$ci co najmniej 5 mm, oddzielajacej przewdd od $ciany lub w rurkach PCV.
Przewody majace dwie warstwy izolacji, tj. izolacjo kazdej zyly oraz wspdlna powloke, mozna
uktada¢ bezposrednio na podtozu drewnianym lub z innego materiatu palnego, jezeli zabezpieczenie
obwodu wynosi nie wigcej niz 16 A.
3. Przewody wprowadzone do puszek powinny mie¢ nadwyzke dlugosci niezbedna do wykonania
potaczen. Przewdd neutralny powinien by¢ nieco dtuzszy niz przewody fazowe.
4. Do puszek nalezy wprowadzaé tylko te przewody, ktore wymagaja taczenia w puszce; pozostate
przewody nalezy prowadzi¢ obok puszki.
5. itp

5.7. Montaz opraw o$wietleniowych

1. Uchwyty (haki) do opraw zwieszakowych montowane w stropach na budowie nalezy

mocowac przez:

— wkrecenie do zabetonowanej puszki sufitowej przystosowanej do tego celu,

— wkrecenie w metalowy kolek rozporowy,

2. Przewody opraw oswietleniowych nalezy taczy¢ z przewodami wypustow za pomoca
zlaczy Swiecznikowych.



3. itp

5.8. Montaz osprzetu
1. taczniki mocowac¢ na wysokosci 1,4 m od podtogi
2. Rozgalgzienia od przewodow utozonych w listwach instalacyjnych nalezy
wykonywa¢ przy uzyciu zaciskéw odgaleznych.

5.9 Ochrona przeciwporazeniowa
Jako ochrong przeciwporazeniowa zastosowano samoczynne wylaczenie w uktadzie TN-C-S.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogodlne

Ogoblne wymagania dotyczace prowadzenia rob6t podano w ST-03.00.

6.2. Kontrola i Badanie robot

Sprawdzeniu podlega:
. osadzone (zamocowane) konstrukcje wsporcze
. utozone rury, listwy, przed wciagnigciem przewodow,
. osadzone (zamocowane) konstrukcje wsporcze przed zamontowaniem
aparatow,
. ulozone w kanatach, lecz nie przykryte kable,
. itp.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru
Ogolne zasady obmiaru podano w ST-03.00.
7.2. Jednostka obmiarowa
jednostka obmiarowa dla ST-03.01 jest : poda¢ wg jednostek obmiarowych

8. ODBIOR ROBOT
1. Do odbioru koncowego wykonanych robot wykonawca powinien przedtozyc¢:
. aktualna dokumentacj¢ powykonawcza,
. protokoty prob montazowych,
. protokoty pomiarow elektrycznych
. protokoty pomiaréw natgzenia o$wietlenia
. oswiadczenie wykonawcy o zakonczeniu robot i gotowosci instalacji do
eksploatacji,
. certyfikaty na znak bezpieczenstwa dla uzytych materialow i urzadzen
2. Komisja odbioru koncowego:

. bada aktualnos$¢ i kompletnos¢ dokumentacji powykonawczej,

. bada protokoty odbiorow czesciowych i sprawdza usunigcie usterek,
. bada i akceptuje protokoty prob montazowych,

. spisuje protokoét odbiorczy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$ci beda wykonywane na podstawie obmiaru ilo$ci robot wykonanych wg dokumentacji, niniejszej ST
i dokonaniu odbioréw technicznych wszystkich elementéw robot.

10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa Prawo Budowlane z 7.7.1994 r. Dz.U. z 1994 r., Nr 89, p6z. 414 z p6zn. zm.

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. Dz.U. z 2002r., Nr 75, p6z.
690.

3. PN-83/E- 01240: Sprzet elektrotechniczny i elektroniczny. Symbole graficzne zastgpujace
napisy ogolnego przeznaczenia.

4, PN-90/E-01242: Oznaczenia identyfikacyjne urzadzen i zakonczen przewoddw oraz



ogolne zasady systemu alfanumerycznego.

5. PN-91/E-05010: Zakresy napigciowe instalacji elektrycznych w obiektach budowlanych
6. PN-IEC 60364-4-41; 2000. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

7. PN-IEC 60364-4-47: 1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona

zapewniajaca bezpieczenstwo. Zastosowanie srodkow ochrony zapewniajacych bezpieczenstwo.
Postanowienia ogolne. Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.

8. PN-IEC 60364-4-481; 1994. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajaca bezpieczenstwo. Dobor srodkow ochrony w zalezno$ci od wplywow zewngtrznych.
Wybor srodkéw ochrony przeciwporazeniowej w zalezno$ci od wptywow zewngtrznych.

9. PN-IEC 60364-5-53; 1999. Instalacje w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura taczeniowa i sterownicza,

10. PN-IEC 60364-5-54; 1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

11. PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze.

ST -03.02. - MONTAZ GNIAZD WTYCZKOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z montazem instalacji gniazd wtykowych

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przy robotach elektromontazowych zwiazanych
z budowa instalacji elektrycznej wymienionej w punkcie 1.1 specyfikacji.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng

Specyfikacja Techniczna obejmuje nastgpujacy zakres robot:

roboty przygotowawcze

wykonanie bruzd pod przewody i rurki instalacyjne

montaz puszek rozgal¢znych

uktadanie przewodow kabelkowych

uktadanie rurek instalacyjnych

weciaganie do rur przewoddéw kabelkowych

Mocowanie osprz¢tu instalacyjnego

Montaz gniazd wtyczkowych

. wykonanie potaczen wyréwnawczych gtownych i miejscowych
10. Podtaczenie przewodow pod zaciski instalowanych rozgateznikoéw, urzadzen i tablic
zasilajacych

11. Sprawdzenie 1 pomiar obwoddw niskiego napigcia

12.  itp
1.4. Ogolne wymagania dotyczace roboét

XN R L=

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST - 03.00. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za
jako$¢ wykonanych robét ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna i
poleceniami Inspektora nadzoru oraz ogélnymi wymaganiami podanymi w ST- 03.00.

2. MATERIALY

Materialami stosowanymi do wykonania robot wg zasad niniejszej Specyfikacji Technicznej sa materialy
wyszczegolnione w przedmiarze robot.

Materialy nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniach zadaszonych, suchych, i o§wietlonych z zachowaniem
specyficznych cech , do typu i rodzaju materiatow

Do wykonania prac stosowa¢ nastgpujace materialy:

1. Gniazdo wtyczkowe 250V 16A podwdjne
2. Gniazdo wtyczkowe 16A 3P+N+Z
3. Puszka instal. odgatezna n/t PO 95x115



4, Puszki odgatezne podtynkowe d:70
5. Puszki instal. koncowe d:60
6. Rurka winidurowa RL
7. Przewdd miedz. YDY-750 V
8. itp
3. SPRZET

Rodzaj zastosowanego sprzetu i jego ilo$¢, winny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji robdt zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru

4. TRANSPORT

Srodki transportowe powinny odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne
Wymagania ogolne przedstawiono w specyfikacji ST-03.00.

5.2. Trasowanie
Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajac bezkolizyjno$¢ z
innymi instalacjami..

5.3. Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do ulozenia na nich instalacji elektrycznych, bez wzgledu
na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza (Scian, stropow, elementow konstrukcji
budynku itp.) w sposob trwatly

5.4. Przejscia przez Sciany i stropy

1. Wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp.
(wewnatrz budynku) musza by¢ chronione przed uszkodzeniami.

2. Przejs$cia wymienione wyzej nalezy wykonywac w przepustach rurowych.

3. Obwody instalacji elektrycznych przechodzace przez podtogi musza by¢ chronione do

wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.
5.5.Ukladanie rur i osadzanie puszek
1. Rury nalezy uktada¢ i mocowa¢ w uprzednio zamocowanych uchwytach.
2. Puszki powinny by¢ osadzone na takiej gigbokosci, aby ich goma (zewngtrzna)
krawedz po otynkowaniu $ciany byla zréwnana z tynkiem. Przed zainstalowaniem nalezy w puszce
wycia¢ wymagana liczbe otworéow dostosowanych do §rednicy wprowadzanych rur.

5.6. Wciaganie przewodow do rur

Do rur utozonych zgodnie z p 5.4, nalezy wciaga¢ przewody
5.7. Kucie bruzd

1. Bruzdy nalezy dostosowac¢ do $rednicy przewodow z uwzglednieniem rodzaju i grubosci tynku.
2. Przebicia przez $ciany nalezy wykonywac w taki sposob, aby rur¢ mozna byto wyginaé¢ tagodnymi
tukami

5.8. Montaz osprzetu

1. Nalezy stosowac nastepujacy sprzet i osprzet instalacyjny:

a rozgalezniki (puszki) ro6znego rodzaju,

b gniazda wtyczkowe oraz wtyczki do mocowania na state,

C. gniazda bezpiecznikowe,

d przyciski sterownicze.
2. Do mocowania sprzgtu i osprz¢tu moga shuzy¢ konstrukcje wsporcze lub konsolki osadzone w
podiozu przyspawane do stalowych elementow konstrukcji budowlanych lub zamontowane na takich
konstrukcjach, przykrecane do podtoza za pomoca kotkéw i Srub rozporowych oraz kotkow
wstrzeliwanych.
3. Gniazda wtyczkowe montowa¢ nad posadzka na wysokosci



- 0,9m w pomieszczeniach biurowych
- 1,2m piwnice
- 1,4m pomieszczenia sanitarne

5.9. Ukladanie i mocowanie przewodow wtynkowych

1. Instalacje wtynkowe nalezy wykonywac¢ przewodami wtynkowymi.

2. Na podtozu z drewna lub innych materiatdw palnych mozna uktada¢ przewody na
warstwie zaprawy murarskiej grubosci co najmniej 5 mm, oddzielajacej przewod od Sciany.
3. Przewody wprowadzone do puszek powinny mie¢ nadwyzke dlugosci niezbedna do
wykonania potaczen. Przewdd neutralny powinien by¢ nieco dtuzszy niz przewody fazowe.
4. Do puszek nalezy wprowadzac tylko te przewody, ktore wymagaja taczenia w puszce;
pozostale przewody nalezy prowadzi¢ obok puszki.

5.10. Ochrona przeciwporazeniowa

Jako ochrong przeciwporazeniowa zastosowano samoczynne wylaczenie w uktadzie TN-C-S.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Wymagania ogolne
Ogo6lne wymagania dotyczace prowadzenia robot podano w ST-00.00.

6.2. Kontrola i Badanie robot
Sprawdzeniu podlega:
. osadzone (zamocowane) konstrukcje wsporcze pod kable, drabinki,
korytka, przewody szynowe, oprawy oswietleniowe itp.,
. osadzone (zamocowane) konstrukcje wsporcze przed zamontowaniem
aparatow,
. wysokos$¢ 1 jako$¢ osadzenia gniazd wtyczkowych
. instalacje podtynkowe przed tynkowaniem,
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru

Ogolne zasady obmiaru podano w ST-03.00.
7.2. Jednostka obmiarowa
jednostka obmiarowa dla ST-03.03 jest:
8. ODBIOR ROBOT
1. Do odbioru koncowego wykonanych robét wykonawca powinien przedlozy¢:
. aktualng dokumentacjg powykonawcza,
. protokéty prob montazowych, certyfikaty na znak bezpieczenstwa dla

materiatow
. oswiadczenie wykonawcy o zakonczeniu robdt i gotowosci instalacji do

eksploatacji,
. instrukcje eksploatacji urzadzen, jezeli umowa przewidywata dostarczenie
takich instrukcji,
2. Komisja odbioru koncowego:
. bada aktualno$¢ i kompletno$¢ dokumentacji powykonawcze;j,
. bada protokoty odbioréw czesciowych i sprawdza usunigcie usterek,
. bada i akceptuje protokoty prob montazowych,
. spisuje protokot odbiorczy.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platno$ci beda wykonywane na podstawie obmiaru ilo$ci robot wykonanych wg dokumentacji, niniejszej ST
i po dokonaniu odbioréw technicznych wszystkich elementow robot.

10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE



1. Ustawa Prawo Budowlane z 7.7.1994 r. Dz.U. z 1994 r., Nr 89, p6z. 414 z p6zn. zm.

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. Dz.U. z 2002 r., Nr 75, p6z.
690.

3. PN-90/E-01242: Oznaczenia identyfikacyjne urzadzen i zakonczen przewodow oraz
ogolne zasady systemu alfanumerycznego.

4. PN-IEC 60364-4-41; 2000. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

5. PN-IEC 60364-5-54; 1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

6. PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.

Sprawdzanie odbiorcze.

ST -03.03. MONTAZ TABLIC ROZDZIELCZYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z montazem elektrycznych tablic rozdzielczych instalacji oswietleniowej

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przy robotach elektromontazowych zwiazanych z
budowa instalacji elektrycznej wymienionej w punkcie 1.1 specyfikacji.

1.3. Zakres robdt objetych Specyfikacja Techniczng

Specyfikacja Techniczna obejmuje nastgpujacy zakres robot:

. Montaz elektrycznych tablic rozdzielczych

. Montaz WLZ zasilajacych tablice elektryczne

. Montaz w tablicach osprz¢tu modutowego

. wykonanie gtdéwnych polaczen wyrdwnawczych

. Podtaczenie przewoddéw pod zaciski, instalowanych urzadzen
. Sprawdzenie i pomiar obwodow niskiego napigcia

. wykonanie dokumentacji powykonawczej

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST - 03.00. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé¢
wykonanych robét ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna i poleceniami
Inspektora nadzoru oraz ogdélnymi wymaganiami podanymi w ST- 03.00.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi do wykonania robot wg zasad niniejszej Specyfikacji Technicznej sa materiaty
wyszczegolnione w przedmiarze robot.

Materiaty nalezy sktadowaé¢ w pomieszczeniach zadaszonych, suchych, i o§wietlonych z zachowaniem
specyficznych cech , do typu i rodzaju materialow

Do wykonania prac stosowa¢ nastgpujace materiaty:

1. Tablica rozdzielcza

2. Przewdd miedziany LY, 750 V

3. Przewdd kabelkowy miedz. YDY-zo 750V

3. SPRZET

Rodzaj zastosowanego sprzgtu i jego ilos¢, winny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru

4. TRANSPORT

Srodki transportowe powinny odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Trasowanie

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje¢ budynku oraz zapewniajac bezkolizyjnos¢ z innymi
instalacjami.

5.3. Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji elektrycznych, bez wzgledu na
rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane w sposob trwatly

5.6. Laczenie przewodow

1. W instalacjach elektrycznych wnetrzowych taczenia przewoddw nalezy wykonywac w sprzecie i osprzecie

instalacyjnym i w odbiornikach.

2. Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen mechanicznych. W
przypadku stosowania zyt ocynowanych proces czyszczenia nie powinien uszkadza¢ warstwy cyny.

5.7. Ochrona przeciwporazeniowa

Jako ochrong przeciwporazeniowa zastosowano samoczynne wytaczenie w uktadzie TN-C-S.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola i Badanie robot
Sprawdzeniu podlega:

. osadzone (zamocowane) konstrukcje wsporcze tablic,
. utozone w kanatach, lecz nie przykryte kable,
. inne fragmenty instalacji, ktore bgda niewidoczne lub bardzo trudne do sprawdzenia po

zakonczeniu robot montazowych.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru podano w ST-03.00.

Jednostka obmiarowa dla ST-03.03 jest:
8. ODBIOR ROBOT
1. Do odbioru koncowego wykonanych robot wykonawca powinien przedtozyc¢:

. aktualng dokumentacj¢ powykonawcza,

. protokoty prob montazowych, certyfikaty na znak bezpieczenstwa dla materiatow

. o$wiadczenie wykonawcy o zakonczeniu robdt 1 gotowosci instalacji do eksploatacji,

. instrukcje eksploatacji urzadzen, jezeli umowa przewidywata dostarczenie takich instrukcji,
2. Komisja odbioru koncowego:

. bada aktualnos¢ i kompletno$¢ dokumentacji powykonawczej,

. bada protokéty odbiorow czesciowych i sprawdza usunigcie usterek,

. bada zaswiadczenia o jako$ci materiatow i urzadzen oraz przedstawia ewentualne wnioski i

uwagi,

. spisuje protokot odbiorczy.

9. Podstawa platnosci

Ptatnosci beda wykonywane na podstawie obmiaru iloéci robot wykonanych wg dokumentacji, niniejszej ST
i dokonaniu odbioréw technicznych wszystkich elementéw robot.

10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa Prawo Budowlane z 7.7.1994 r. Dz.U. z 1994 r., Nr 89, p6z. 414 z p6zn.
zm.
2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002 r. w sprawie

warunkow technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. Dz.U. z 2002 r., Nr 75, poz.
690.

3. PN-IEC 60364-1; 2000. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,
przedmiot i wymagania ogoélne.
4. PN-IEC 60364-4-41; 2000. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.
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5. PN-IEC 60364-4-47: 1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo. Zastosowanie srodkow ochrony zapewniajacych bezpieczenstwo.
Postanowienia ogolne. Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.

6. PN-IEC 60364-5-53; 1999. Instalacje w obiektach budowlanych. Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura taczeniowa i sterownicza,
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